Prof. Dr. Alfred Toth
Systemtheoretische Verbiande

1. Zur mathematischen Verbandstheorie vgl. Hermes (1967), zu ihrer ersten
Anwendung auf die Semiotik vgl. Beckmann (1976). Im folgenden gehen wir,
ausgehend von der ontisch-semiotischen Isomorphie, von dreistelligen onti-
schen Verbande der Struktur R = [X, YZ] mitX, Y, Z € {S* =[S, U, E]} (vgl. Toth
2015) aus, wobei wir zwischen 3-, 2- und 1-S-Verbanden unterscheiden.

2.1.3-S-Verbande

R=IS,S, 9]

Rue Lacépede, Paris



2.2.2-S-Verbande

2.2.1.R=1S,S, U]

Rue de Provence, Paris
222.R=[S,U,S]
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Passage Beaufils, Paris



223.R=1[U,S, 5]

Rue des Haies, Paris

224.R=S,S, E]

Rue Gabrielle, Paris



2.2.5.R=[S,E, 9]

Rue de Cotte, Paris

2.2.6.R=ES,S]

Rue Mauconseil, Paris



2.3.1-S-Verbande

23.1.R=[S,U, E]

Rue de Poissy, Paris

23.2.R=[S,E U]

Rue du Figuier, Paris



2.33.R=[U,S, E]

Rue de Dantzig, Paris

2.3.4.R=[U,ES]

Rue Dunois, Paris



23.5.R=[E,S, U]
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Rue André Pascal, Paris

23.6.R=[E,U,S]

Rue de Condé, Paris
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